OPIS TECHNICZNY

(do kosztorysu na zasilanie platformy do transp@itthowego)

OGOLNA CHARAKTERYSTYKA ROBOT

|.Zakres robo6t
Tematem niniejszego pracowania jest moimtatalaciji elektrycznej zasi@gej punkt przydczenia platform;

do transportu pionowego w budynku Gimnazjum Graéjeeolna 17

2.Zalozeniu ogolne
Punkt zasilania zostanie ustalony po wybraniu wifadlgo z istniejcej rozdzielnicy piwnic przy zasilaniu

platformy od dotu szybu lub z istnigej rozdzielnicy Il-go pietra przy zasilaniu platioy od gory szybu) W
wybranej, w zalencsci od typu platformy rozdzielnicy nalg zainstalowa jako aparatg zabezpieczagy;
trojfazowy wyhcznik r&nicowopgdowy z cztonem nadpdowym o nominale C20-30AC. oprze
wodowanie zasilage platforng nalezy wyprowadz¢ w postaci YDYp5x2,5 L=17m p/t lub w/l n/t

(uzgodné w trybie nadzoru).

3. Sposbb ochrony od porzen
Jako sposéb ochrony od paea przyjeto szybkie wylczenie w uktadzie TN-C.
W tym celu naley wszystkie czéci metalowe urgzdzen elektroenergetycznych niedyce w normalnych

warunkach pracy pod nagiem pohczy¢ przewodem PE instalacji zasiegj. Przed i po podézeniu plat-
formy wykonane pomiary ochronne nowej instalaciji.



